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Sector

Telecomunicaciones, electrénica e informéatica

Area Tecnoldgica

Tecnologias de la informacién y de la Comunicacion (Tic)

Descripcion

Técnicas de control y modelado desde un "espacio de simulacion" para garantizar la correcta
monitorizacién de incendios forestales mediante el uso de helicopteros robotizados (Vehiculos
Aéreos no Tripulados) que incorporan algoritmos de visién por computador para analizar el fuego y
redes de sensores que suministran informacion del incendio en tiempo real.

Necesidad o problema que resuelve

Desarrollo de algoritmos y técnicas de modelado matematico y control del helicoptero en el
"entorno virtual" para garantizar que el UAV sigue las trayectorias deseadas para monitorizar el
incendio de manera Optima y analizar las caracteristicas del fuego, la altitud de las llamas, su
orientacién y movimientos, etc. El "entorno de simulacién" y plataforma real comparten los mismos
estandares de programacion e implementacion; de esta forma, la traslacion al helicéptero
robotizado de los algoritmos de modelado y control probados en simulacion es inmediata.
Aplicacion del "espacio virtual" para el entrenamiento de pilotos que puedan controlar el
helicéptero en caso de necesidad, favoreciendo un aprendizaje mas cercano a la realidad que el
ofrecido por los simuladores de vuelo del mercado. Para ello, junto con el modelado matematico
ad-hoc del helicéptero robotizado, se incorporaria el mando real del sistema a la aplicacion. Al
reproducirse en el "entorno virtual" el mismo comportamiento dinamico del sistema real, se
facilitaria la formacion del piloto, recredndose incluso la perspectiva que este tendria desde el
suelo.

Aspectos innovadores

Monitorizacién 3D en tiempo real de los movimientos del helicoptero. Desde la "estacion de
trabajo" se podran supervisar las trayectorias del vehiculo aéreo en el lugar del incendio.
Asimismo, se podrian integrar funcionalidades adicionales para las aplicaciones de monitorizacion,
tales como vistas desde cdmaras situadas en el helicoptero, medidas obtenidas por la red de
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sensores etc

Tipos de empresas interesadas

Empresas del sector aeronautico Empresas de programacion Entidades publicas como el Instituto
Nacional de Técnica Aeroespacial (INTA)

Equipo de Investigacion
Service Robotics Laboratory (SRL) (TIC 255)



